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Qualifizierungsbescheinigung

Auftraggeber KUKA Roboter GmbH Untersuchungsergebnis / Klassifizierung Der Roboter LBR iiwa 14 R820 CR erfullt in Anlehnung an SEMI E78-0309
ZugspitzstraBe 140 die zulassigen Grenzwerte flr die Empfindlichkeitsschwelle 2010/45nm.
86165 Augsburg

Deutschland Elektrostatisches Feld

Untersuchte Komponente Jahr Grenzwert Mittelwert | max. Einzelmessung
Entwicklungsstufe [V/cm] [V/cm] [V/cm]

Kategorie: Automatisierungskomponenten 2010

45nm
Subkategorie: Roboter

erfiillt

Typenbezeichnung: LBR iiwa 14 R820 CR
(Herstellungsdatum: 5/2017; Artikelnummer: 10027479; Seriennummer:
982697, Traglast: 14kg; Reichweite: 820 mm)

Untersuchung des elektrostatischen Felds

Standards/Richtlinien: SEMI E78-0309
Die angegebenen Normen beziehen sich generell auf die zum Zeitpunkt der
Untersuchungen gultige Fassung.

Messgerate: Datenerfassung: .......ccocvveviieeiiiiieeeeee Influenz-Elektrofeldmeter EMF58
............................................................................... Eltex-Elektrostatik-GmbH

Testparameter der Prifumgebung: e Reinraum Luftreinheitsklasse (gemaB ISO 14644-1):.....ccccccovvveierirennnns ISO 1
o Luftstromungsgeschwindigkeit:...........cocooviiiiiiiiiiiicce e 0,45m/s
o Stromungsfihrung:.........ooooeviiiiiiiie vertikale laminare Stromung
© TeMIPEIATUI: .ot 22°C+0,5°C
e Relative FeUChte:......ooiiii 45% +£5%
Testparameter der Versuchsdurchfihrung: e |solierende Lagerungen:
= TYP e 4x Isolierstltzer — Vollsechskant mit R>10Q
—Material: ..o Polyester, mit Glas gefullt
= DK o 35mm
o Werkzeuggewicht: ........ccooeeviiiiiieiiiiee e, kein Werkzeug montiert Die fur die Qualifizierung verwendeten Messeinrichtungen werden regelmaBig kalibriert und sind auf nationale und internationale
e Bewegungsablauf:..............cc..cce.. reprasentative Pick & Place-Bewegung Normale rlckflhrbar. Sofern keine nationalen Normale existieren, entspricht das Messverfahren den derzeit glltigen technischen
= ACNSE T i -66° bis -13° Regeln und Normen. Die Dokumentation kann bei Bedarf eingesehen werden.
= ACNSE 2 -63° bis -38°
= ACNSE B -14-°bis 0° Weitere Informationen bezuglich Prifumgebung und -parameter entnehmen Sie bitte dem Prifbericht des Fraunhofer IPA.
= ACNSE A o 75 °bis 83°
= ACNSE 5. -99° bis -66°
= ACNSE B: o -100° bis -90°
= ACNSE 7. -63° bis -35°
® AUSIASTUNG: .o 50 % der Maximalauslastung Die Gltigkeit dieses
e Betriebszustand wahrend der Messung:........cccooovvvviiiiiiioiiiiiecieeee an Dokuments beschrankt
Fraunhofer-Institut fir Produktionstechnik KU 1707-925 Stuttgart, 12. Oktober 2017 sich auf das genannte
und Automatisierung IPA Report No. Erstausstellung Ort, Datum Erstausstellung Produkt in unveranderter
Form ab Erstausstellungs-
Abteilung Reinst- und Mikroproduktion - -- datum flr eine Dauer von
Report No. Aktualisierung Ort, Datum Aktualisierung 5 Jahren und kann auf

\

/ NobelstraBe 12 — NN www.tested-device.com
% F raun hOfe r 70569 Stuttgart P A /‘\/7 /Z7/z/"/v uberpruft werden.
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