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Qualifizierungsbescheinigung

Auftraggeber

Untersuchte Komponente
Kategorie:
Subkategorie:

Typenbezeichnung:

isel Germany AG
Blrgermeister-Ebert-StraBe 40
36124 Eichenzell

Deutschland

Automatisierungskomponente

Roboter

IWH-BA13D14HDEF-3
(Produktionsdatum: 18/6/2014; Farbe: Silbergrau; Seriennummer: 537907)

Stichprobenartige Partikelemissionsmessungen (luftgetragen) an reprasentativen Stellen

Standards/Richtlinien:

Messgerate:

Testparameter der Prifumgebung:

Testparameter der Versuchsdurchfihrung:

\

VDI 2083-9.1; ISO 14644-1
Die angegebenen Normen beziehen sich generell auf die zum Zeitpunkt der
Untersuchungen gultige Fassung.

Optischer Partikelzahler:
LasAir Il 110 mit den Messbereichen =0,1um, =0,2pm, =0,3um, =0,5um,
>1,0pm und =5,0pum

Reinraum Luftreinheitsklasse (gemaB I1SO 14644-1):......ccccoevvvevrnnnne. SO 1
Luftstromungsgeschwindigkeit:..............oooiiiiiiiiiiiiceecee 0,45m/s
StromungsfUhrung:........oocooeiiiiiiec vertikale laminare Stromung
TeMPErATUN . 22°C+0,5°C
Relative FeUChte: ..o 45% +£5%
AUSIASTUNG: 1o 30 % der Maximalauslastung
EINDAUIAGE: ©.ooiiii e stehend
SUDSTIAT e keins
Betrieb der einzelnen Roboterachsen:...........c.ccocooviieiiiiiiiiici, separat
Bewegungsbereich der Achsen:

= TFACNSE. e -100° bis 100°
= RT-ACNSE: ..o -50mm bis 200 mm
= R2-ACNSE: ., -50mm bis 200mm
= Z-ACNSE: . 100 mm bis 200 mm

~ Fraunhofer

IPA

Untersuchungsergebnis / Klassifizierung Der Roboter IWH-BA13D14HDF-3 ist unter den angegebenen Testparame-
tern geeignet, in Reinrdumen der folgenden Luftreinheitsklasse gemaB ISO
14644-1 eingesetzt zu werden:

Testparameter Luftreinheitsklasse

Bereich Dualarme;
Einbaulage = stehend; 1
Auslastung = 30 %

Bereich unterhalb der Deckelplatte;
Einbaulage = stehend; 5
Auslastung = 30 %

:

Bei stehender Einbaulage und Kapselung unterhalb der Deckelplatte ist der
Roboter IWH-BA13D14HDF-3 im Bereich der Dualarme unter den angege-
benen Testparametern geeignet, in Reinrdumen der Luftreinheitsklasse 1
gemaB ISO 14644-1 eingesetzt zu werden.

Die fur die Qualifizierung verwendeten Messeinrichtungen werden regelmaBig kalibriert und sind auf nationale und internationale
Normale rlckflhrbar. Sofern keine nationalen Normale existieren, entspricht das Messverfahren den derzeit glltigen technischen
Regeln und Normen. Die Dokumentation kann bei Bedarf eingesehen werden.

Weitere Informationen bezuglich Prifumgebung und -parameter entnehmen Sie bitte dem Prifbericht des Fraunhofer IPA.

Die Gultigkeit dieser

Stuttgart, 20. Februar 2016 Bescheinigung beschrankt
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-- Form ab Erstausstellungs-
Abteilung Reinst- und Mikroproduktion Ort, Datum Aktualisierung datum fUr eine Dauer von

5 Jahren und kann auf
NobelstraBe 12 www.tested-device.com

_ .
70569 Stuttgart 2l S berprift werden.

Deutschland Frank Biirger, Projektleiter Fraunhofer IPA




